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Foco em Visdo Computacional
Drones (todos eles) como veiculos
Inteligéncia artificial na borda — Edge Computing
Sistemas especialistas criados para resolverem
problemas reais

Adicionador de valor para os clientes
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AgroCAM foi criada com
foco na solucéao de falhas
no estande da safra de
cana-de-agucar.

A média de falhas na

cultura brasileira de cana-
de-acucar € de 8,8%. Mas,
€ possivel encontrar mais

de 20% de falhas * A mesma solucdo chamou a atenc&o da

dependendo do estagio da industria de silvicultura. O AgroCAM
também estd sendo considerado em sua
cultura.
cultura.
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Plataforma — AgroCAM
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Plataforma — AgroCAM
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<: 1 Camera (5Mp)

Placa de acionamentos customizada com
barramentos de comunicacao e relés

Acionamentos (customizada)

Processadores (CPU/GPU) <:

Placa com CPU/GPU para processamento
de inteligéncia artificial

GPS / Holofote / Baterias <: Acessdrios (se necessario)

* Controle por celular/tablet:
* Monitoramento dos resultados; captura de dados; Inicio/Finalizacdo de atividades.
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rSW Framework

Processamento Embarcado

GPS/RTK Algoritmos de Inteligéncia Artificial
(2cm de precisao)

Analitica /
Estatistica

Aprendizado de

maquina
Q (Machine Learning)

Semantica

Camera de Profunda
Alta definicao (Deep Leaming)

c?o apthon(@ B+ Caffe YoI® ::ROS

Acionamentos

Interface
Homem-Maquina

Registro
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rAgroCAI\/I

L Tereos
raigen

Fertilizer / Replanting

G Sensorvision”

AgroCAM

Apoio:

roigen ¢V suzano

Sensor\/ision®

Inteligéncia Embarca



Somando valor

Diferenciais

« Sistema autbnomo

* Na&o requer uso de VANTSs
« Equipamento customizavel
- Resultados imediatos ~ Valor

« Na&o é geradora de dados e relatorios adicionado ao

cliente!
« Na&o necessita de internet Ganhos
« QOperacao ao mesmo tempo de outra atividade * Redugéo de custo
« Aumento de produtividade

S « Controle de invasores
: — » Aplicacao otimizada de insumos ‘
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Ap\icagées

Identlflcac;ao de falhas no Cultlvo

Estagio do Produto:
Validagao de campo/PoC

Estégio do Produto: |dentificagcdo de | Estégio do Produto:
Em desenvolvimento qpencas Definigdo conceitual

|dentificacao de plantas invasoras .
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rRoadmap de aplicacoes

1 Complexidade
Presenca de pragas

Parametros fisicos e
morfoldgicos do plantio
Falhas no cultivo

Cameras
s Presenca de
inteligentes )
plantas invasoras
< pulse
! = | Hu bltl | | = = >
2017 2018 | 2019 | 2020 2021 Tempo
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QUALCOMWW ~ COPLACANA e
* Vencedor do desafio de startups 2018 ofn s
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** \/encedor do programa de parcerias 2018
*** Um dos escolhidos para participar em conjunto na Agrishow 2019
0 Finalista do prémio ‘Innovation Awards Latam 2418t ps://innovationawardslatam.com/ranking2019



https://innovationawardslatam.com/ranking2019

r R O a d INNOVATION AWARDS LATAM 2019 FINALISTS

Complexidade RETAILTECH &% rendslo
Presenca de pragas
FINTECH DriveOm GeNDER
AGROTECH & Pa— ; €
i antio
CONSTRU & [ [
PROPTECHS
HEALTH TECH (9» C/
ADTECH “‘Fiowsense o
SMARTCITIES (9N Next-¢  @sitorreior oSt | >
2021 Tempo
SOCIAL IMPACT  fomeagent  incentiv : s.g,{D
* Vencedor do desafio de sta | A
** \/encedor do programa de LQVI‘A?[\)ISC:E\IS\?A Sens orV|S|Odn
*** Um dos escolhidos para |
¢ Finalista do prémio “Innova king2019
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|nn0VCI|'.I0n Categorias Etapas Porque Participar

Awards Latam

A # 83 Crol Mexico
1Ica de pragas
#84 Kriativar Brazil
# 85 Rigra Peru
# 86 Rebus Event Colombia
# 87 Flashcookie Argentina
# 88 SensorVision Brazil
—_— ->
Tempo

#89 OnBoard Mobility Brazil
#90 biohack Mexico

*Vencedor dc

** \/encedor ¢ ) ]
# 91 Getin Mexico

*** Jm dos e
¢ Finalista do
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Subprodutos
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Subprodutos
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Wzano
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Result oiSuperpo
H B Mace 41 HlMNlace 47 B Clace 49

Resultadg!o algoritmo




Subprodutos

pCAM

rCro

Inteligéncia Embarcada

’ Sensor\/ision®




Subprodutos
rSmartCAI\/I

sl ]
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Endpoints i !
v'Smart Camera .’
g . ‘ k Camera Gateway

v'Smart Photocells ‘ v'RF mesh

‘ ‘ v'Cat-M
v'Edge processing
‘ ® ‘.
RF Mesh Network

OF\E@

NETWOrKS

v'Light signals

QUALCONVW

L] Smart

Cloud or
Corporative Environment

Security Connection

Operation Center

\ A Data link

Ty

Local Processing
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rDarceiros

P ~ tivat ﬁ
Ag"ce.'@re pUIg%g awsOactivate 3 L }
| CAMPINAS HEXAFLY

QuALcOMWN * TecH . = TR

\\‘ "}' Google Cloud
S « <A NVIDIA. one @\
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Obrigado!
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Contatos:
WWW.Sensorvision.com.br
Mmilton@sensorvision.com.br
(19) 98439-7353
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